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Propriétés générales :
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                            Qi = Qi(pi,qi;t) 


-> 4n+1 coordonnées et 2n équations
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-> mélanger les systèmes de coordonnées dans F
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On considère traditionnellement quatre classes de transformations

déterminent la transformation du Hamiltonien

Les transformations sont générées par                               = fonction génératrice 
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